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บทคดัย่อ 
 

 การวิจยัน้ีมีวตัถุประสงคเ์พื่อศึกษาวิธีปรับเพิ่มกระบวนการตรวจจบัตวัอกัษรป้ายทะเบียนรถยนต์ 
ดว้ยการเรียนรู้เชิงลึกให้มีประสิทธิภาพมากข้ึน เพื่อความปลอดภยัของกลุ่มเป้าหมาย โดยใช้การเรียนรู้เพื่อ
ตรวจสอบภาพป้ายทะเบียนรถยนต ์เพื่อน ามาประยุกตใ์ชใ้นการเขา้-ออกรถยนตใ์นพื้นท่ี ท่ีไดจ้  ากดัไว ้น ามา
เป็นฐานในการศึกษาในการวจิยัคร้ังน้ี การวจิยัน้ีสามารถน าไปประยกุต ์ใชใ้นงานวจิยัอ่ืนๆไดอี้กดว้ย  
 โดยงานวิจัยน้ีใช้อุปกรณ์ ใช้ Raspberry Pi ในการท างานวิจยัคร้ังน้ี เพื่อน ามาเป็นตัวค านวณ
โปรแกรมและน ามาพฒันาซอฟต์แวร์ Python ในการค านวณ Image processing ป้ายทะเบียนรถยนต์ และน า
อุปกรณ์ต่างๆ มาเช่ือมต่อกนั เช่น Barrier Gate (ท่ีกั้นรถยนต)์ และ สัญญาณไฟต่างๆ การตรวจจบัป้ายทะเบียน 
ใช้ Pytesseract เพื่อแปลงสตริงเป็นขอ้ความ(ตวัเลข) และน ามาบนัทึกขอ้มูลลงหน่วยความจ า โดยการเก็บ
ขอ้มูลในฐานขอ้มูล เพื่อน ามาเป็นประวติัการเขา้-ออก วนั-เวลา และมีการลงทะเบียนรถยนต์ ของผูท่ี้มีสิทธ์ิ 
ตอ้งมาลงทะเบียนกบัผูท่ี้ดูแลเท่านั้น ผลการทดลองการท างานของการตรวจจบัของป้ายทะเบียนรถยนต์ 20 
คนั มีผลเฉล่ีย 90 เปอร์เซ็นต์ ท่ีมีความถูกตอ้ง อีก 10เปอร์เซ็นต์ ท่ีเหลือ ท่ีมีความผิดพลาดเกิด จาก 1)  แสง
สว่างไม่เพียงพอ 2)   ป้ายทะเบียนรถยนต์ มีตวัอกัษร ท่ีขาดหาย 3)   ระยะการโฟกสัไกลไปหรือใกล้ไป 4)  
ตวัอกัษรมีความใกลเ้คียงกนั ถา้สามารถลดความผดิพลาดได ้ก็สามารถถูกตอ้ง ประมาณ 90 เปอร์เซ็นต ์จึงสรุป
ได้ว่ากระบวนการตรวจจบัตวัอกัษร มีความคาดเดาได้สูงมาก แล้วสามารถน าไปพฒันาในด้านอ่ืนๆ ได้ 
สามารถลดเวลาการเขา้-ออก ในการจอดรถ เพื่อความปลอดภยัและเก็บประวติั 
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ABSTRACT 

The purpose of this research is to study how to enhance the process of detecting license plate letters 

using deep learning, to improve safety for the target group. The focus is on utilizing learned techniques to 

analyze license plate images for use in controlling vehicle entry and exit within confined spaces. This research 

has potential applications in other related studies. 

This research utilizes the Raspberry Pi device as a programmable calculator to develop Python 
software for image processing, specifically for license plate recognition. It also facilitates the connection of 
various devices such as barrier gates (car barriers) and different light signals. License plate detection involves 
the use of Pytesseract to convert strings into text (numbers) and save the data into memory. Furthermore, the 
data is stored in a database to track entry-exit history, daytime activity, and vehicle registration. Only eligible 
individuals are required to register with the caretaker.  

The results of the 20-car license plate detection test show an average effectiveness of 90 percent with 
an additional 10 percent accuracy. The remaining errors are attributed to: 1) insufficient lighting, 2) missing 
characters on the car license plate, 3) incorrect focus distance (either too far or too close), and 4) similarity 
among characters. By addressing these issues, it is possible to reduce the error rate by approximately 90 
percent. Hence, it can be concluded that the character detection process is highly predictable and can be 
applied in various other domains. This advancement could potentially reduce entry-exit times in parking lots 
for improved safety and historical recordkeeping. 
 

1. บทน า 

ในปัจจุบนัยุคสมยัไดเ้ปล่ียนแปลงไปอย่างรวดเร็วจากความกา้วหน้าทางเทคโนโลยี ก่อให้เกิดการ

พฒันานวตักรรมและส่ิงประดิษฐ์ทางปัญญาใหม่ๆ ทั้งในดา้นอุตสาหกรรม ดา้นเกษตรกรรม และดา้นธุรกิจ 

นอกจากน้ียงัมีการบูรณาการความรู้ในองค์ประกอบต่างๆ เพื่อเป็นแรงผลกัดนัให้ประเทศขบัเคล่ือนเขา้สู่ยุค 

4.0 โดยประเทศไทยได้มีนโยบายทั้งภาครัฐและเอกชนสร้างสรรค์นวตักรรม เพื่อพฒันาประเทศ โดยริเร่ิม

โครงการเมืองอจัฉริยะ ซ่ึงถือเป็นโครงการท่ีกระทรวงดิจิทลัเพื่อเศรษฐกิจและสังคมจดัข้ึน ดว้ยเป้าหมายท่ีจะ

พฒันาคนให้กลายเป็นพลงัขบัเคล่ือนท่ีส าคญัของประเทศ และเพื่อเพิ่มความสะดวกสบาย รวดเร็วในการ

ด าเนินชีวิตให้ทนัต่อการเปล่ียนแปลงไปของโลกและสังคมเมืองในสภาพในปัจจุบนัท่ีตอ้งการด้านความ
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รวดเร็ว และความถูกตอ้งแม่นย  าสามารถตรวจสอบขอ้มูลยอ้นกลบัได ้และจ าเป็นตอ้งมีความปลอดภยัอีกดว้ย

เช่นกนั 

จากค ากล่าวในขา้งตน้ ทางผูจ้ดัท าเห็นโอกาสในการท าระบบท่ีจอดรถอจัฉริยะในสถานท่ีส่วนบุคคล

ต่างๆ เช่น หมู่บา้น คอนโดมิเนียม ชุมชนท่ีพกัอาศยัท่ีตอ้งการความปลอดภยั โดยใชเ้ทคนิควธีิการตรวจจบัป้าย

ทะเบียนและตรวจสอบกบัระบบฐานขอ้มูลว่าทะเบียนรถคนัดงักล่าวไดล้งทะเบียนไวห้รือไม่ และสามารถ

ตรวจสอบระยะเวลาในการเขา้-ออกของรถคนัดงักล่าวไดอี้กดว้ย ช่วยท าให้ลดความผิดพลาดจากตวับุคคล 

และใหร้ะบบมีความแม่นย  ามากข้ึน มีความสะดวก รวดเร็ว และเพิ่มความปลอดภยัในพื้นท่ีอยูอ่าศยั หรือพื้นท่ี

ชุมชนท่ีตอ้งการความเป็นส่วนตวัไดดี้ยิง่ข้ึน และจากการทดสอบระบบจากตวัอยา่ง 10 ตวัอยา่ง มีความถูกตอ้ง

อยูท่ี่ร้อยละ 90 
 

วตัถุประสงค์งานวจัิย 

1. เพื่อพฒันาการประยกุตใ์ชเ้ทคนิคการตรวจจบัป้ายทะเบียน ส าหรับพฒันาระบบตรวจจบัและรู้จกั 

ป้ายทะเบียนรถยนต์ 

2. เพื่อทดสอบประสิทธิภาพของเทคนิคท่ีใชใ้นการพฒันาระบบตรวจจบัและรู้จากป้ายทะเบียน

รถยนต ์ภายใตส้ภาพแวดลอ้มต่างๆ 

3. เพื่อเป็นแนวทางระบบจอดรถอตัโนมติั และ ระบบท่ีเก่ียวขอ้งได ้

 

ขอบเขตงานวจัิย 

1. ระบบท างานในการตรวจจบัป้ายทะเบียนแบบ (Real Time) 

2. ระบบสามารถตรวจจบัป้ายทะเบียนภายใตส้ภาวะท่ีมีความเขม้ของแสงในเวลากลางวนัและ

กลางคืน 

3. การพฒันาระบบจะแบ่งเป็น 2 ส่วนคือ การประมวลผลขอ้มูลภาพจากกลอ้งวงจรปิดโดย Raspberry 

Pi และการเก็บฐานขอ้มูล 

 

ประโยชน์ทีค่าดว่าจะได้รับ 

1. ไดร้ะบบตรวจจบัป้ายทะเบียนรถยนต ์และตรวจสอบประมวลผลกบัฐานขอ้มูลได ้

2. สามารถน าระบบท่ีพฒันา ไปต่อยอด เพื่อตอบรับโครงการ Smart City 

3. ไดเ้คร่ืองตน้แบบท่ีสามารถน าไปพฒันาต่อ เขา้ระบบเก็บเงินค่าจอดรถอตัโนมติัได ้
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2. แนวคดิและทฤษฎทีีเ่กีย่วข้อง 
 ราสเบอร่ีพาย (Raspberry Pi) เป็นหน่ึงในความนิยมมากท่ีสุดในโลก บอร์ดขนาดเล็ก เคร่ืองจกัร 

สามารถท าเกือบทุกอยา่งท่ีคอมพิวเตอร์เดสกท์อ็ปสามารถท าไดส้ าหรับทุกคนท่ีสนใจในการส ารวจ

คอมพิวเตอร์  ราสเบอร่ีพาย (Raspberry Pi) มาพร้อมกบัซอฟตแ์วร์ ระบบปฏิบติัการเป็นโปรแกรมท่ีส าคญั

ท่ีสุดท่ีจะช่วยใหพ้ฒันาและรันโปรแกรมช่วยให้ฮาร์ดแวร์เพื่อส่ือสารกบัซอฟตแ์วร์เพื่อสร้างปฏิสัมพนัธ์ท่ีมี

ความหมาย นอกจากน้ียงัจดัการซีพียหูน่วยความจ าดิสกไ์ดรฟ์เคร่ืองพิมพส์ร้างส่วนติดต่อผูใ้ชแ้ละใหบ้ริการ

ซอฟตแ์วร์ประยกุต ์ระบบปฏิบติัการท่ีสามารถเรียกใชใ้น ราสเบอร่ีพาย (Raspberry Pi) เดิมเรียกวา่ ราสเบียน 

(Raspbian) เป็นระบบปฏิบติัการอยา่งเป็นทางการส าหรับไมโครคอมพิวเตอร์เคร่ืองน้ี ลินุกซ์ Distro ข้ึนอยู่

กบั Debian และน าทุกส่ิงท่ีจ  าเป็นเพื่อใหไ้ดรั้บประโยชน์สูงสุดจากไมโครพีซีเคร่ืองน้ี Distro น้ีไดรั้บการปรับ

ใหเ้หมาะกบัการท างานบนคอมพิวเตอร์ ARM และมาพร้อมกบัแพค็เกจและโปรแกรมท่ีติดตั้งไวก่้อนหนา้น้ี

จ านวนมาก ราสเบอร่ีพาย โอเอส (Raspberry Pi OS) ใช ้เดสกท์อ็ป PIXEL (สภาพแวดลอ้ม X-Window ท่ี

ปรับปรุงแลว้, น ้าหนกัเบา) ท่ีใช ้LXDE ซ่ึงมีประโยชน์และมีน ้าหนกัเบา 

Opencv ในไพทอน  จะเขียนข้ึนจากภาษาซีและท างานในภาษาซีเป็นหลกั แต่สามารถเรียกใช้ผ่าน

ภาษาโปรแกรมระดบัสูงท่ีเขียนง่ายๆเช่นไพทอนได ้การเขียนในไพทอนนั้นขอ้ดีก็คือเขียนง่ายกว่าเขียนใน

ภาษาซีโดยตรง แมจ้ะมีขอ้เสียคือท างานชา้ไปบา้ง แต่การท างานของค าสั่งต่างๆใน Opencv นั้นโดยหลกัๆแลว้

จะไปเรียกใชฟั้งกช์นัซ่ึงเขียนในภาษาซี ไม่ไดเ้ขียนดว้ยไพทอนโดยตรง เม่ือการท างานเบ้ืองหลงัเป็นภาษาซีจึง

ท างานรวดเร็ว ไม่ตอ้งห่วงวา่ใชใ้นไพทอนแลว้จะชา้ลงกวา่ใชใ้นภาษาซีโดยตรงมากนกั แต่ก็เพราะ Opencv 

ยนืพื้นจากภาษาซีเป็นหลกั จึงท าใหมี้ลกัษณะการใชง้านท่ีออกจะเป็นสไตลภ์าษาซี แมจ้ะใชผ้า่นไพทอนก็ตาม 

ซ่ึงคนท่ีเขียนไพทอนเป็นหลักอาจรู้สึกไม่คุ ้นชินอยู่บ้าง อีกทั้งภาษาไพทอนมีโมดูลอ่ืนๆหลากหลายซ่ึง

สามารถน ามาใชร่้วมกนัเพื่อท างานไดย้ดืหยุน่กวา้งขวางข้ึน 

 Image Processing การประมวลผลภาพเพื่อท่ีจะไดค้่ามาวเิคราะห์นั้นประกอบดว้ยหลายตวัแปรหรือ
หลายปัจจยั ดว้ย โดยท่ีมีความส าคญัท่ีสุดก็คงหนีไม่พน้เร่ืองของสี ท่ีจะเป็นตวับอกความแตกต่างระหวา่งพื้น
หลงั และตวัวตัถุ หรือรูปทรงต่างๆ (Contour) และอนัดบัต่อมาคือ หน่วยของภาพ หรือ พิกเซล ท่ีมีผลอีก 
เช่นกนั ในเร่ืองของความละเอียด ซ่ึงยิ่งละเอียดมากก็จะสามารถแยกส่วนของขอ้มูลภาพไดถู้กตอ้งแม่นย  า
ยิ่งข้ึน และแสงก็มีความส าคญัไม่แพก้นั ต่อให้ภาพมีความละเอียดสูงแต่ถ้าแสงน้อยเกินไปอาจจะท าให้ 
วเิคราะห์ไม่ตรงกบัความจริงเลย ดงันั้น ปัจจยัพื้นฐานท่ีจะไดข้อ้มูลจากภาพเพื่อน าไปวเิคราะห์ไดอ้ยา่ง แม่นย  า 
นั้นไดแ้ก่ สีปริมาณของพิกเซล และแสง ซ่ึงมีรายละเอียด ดงัน้ี 
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Median Blur เพื่อจ ากัดแสงเงาและ ส่ิงรบกวนต่างๆ ท าให้ภาพ Smoothข้ึน จากนั้ นแล้ว 

Thresholding จากนั้นน าภาพขาวด าไปท า Dilation แล้วจึงน าภาพนั้นไปหาพิกดัของ น าไป Crop เพื่อเป็น 

Input ต่อไป 

ภาพเบลอปรับภาพให้เรียบ การท าให้ภาพเบลอท าได้โดยการรวมภาพด้วยเคอร์เนลตวักรองความถ่ีต ่า มี
ประโยชน์ในการขจดัเสียงรบกวน ท่ีจริงแลว้จะลบเน้ือหาท่ีมีความถ่ีสูง (เช่น สัญญาณรบกวน ขอบ) ออกจาก
ภาพ ท าให้ขอบเบลอเม่ือใชฟิ้ลเตอร์น้ี มีเทคนิคการเบลอขอบท่ีไม่เบลอ OpenCV มีเทคนิคการเบลอประเภท
หลกัๆ ค่าเฉล่ีย ส่ิงน้ีท าไดโ้ดยการท าให้ภาพเป็นวงกลมดว้ยฟิลเตอร์กล่องมาตรฐาน เพียงแค่ใชค้่าเฉล่ียของ
พิกเซลทั้งหมดภายใตพ้ื้นท่ีเคอร์เนลและแทนท่ีองคป์ระกอบกลางดว้ยค่าเฉล่ียน้ี 
 การตรวจจับรูปร่างส่ีเหลีย่ม จะแยกวตัถุผา่นการวเิคราะห์รูปร่างหรือวธีิการตรวจสอบรูปร่าง ดว้ยการ
การใช้  OpenCV ฟังก์ชั่น  findcontourหการหารูปร่าง ส่ี เห ล่ือมโดยการใช้  =cv2.findContours(thresh, 
cv2.RETR_EXTERNAL, cv2.CHAIN_APPROX_NONE) cv2.findContours ไดส่้งตวัแปรเอาตพ์ุต ท่ีสามารถ 
หารูปส่ีเหลียมได ้
 

 
 

ภาพที ่1 ทดสอบการ Crop ภาพ 
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 Levenshtein Distance จากค าสองค า สามารถถามได้ว่าค าสองค าน้ีมีความคลา้ยคลึงกนัมากน้อย
เพียงใด  ยงัสามารถถามค าถามสองประโยคหรือล าดบัสตริง ในการหาปริมาณความคลา้ยคลึงกนั จ าเป็นตอ้ง
วดั ระยะทาง Levenshtein เป็นมาตรการดงักล่าว ดว้ยวิธีการง่ายๆ (เช่น การแทรก การลบ และการแทนท่ี) 
สามารถก าหนดวิธีแปลงค าหรือล าดบัค าหน่ึงเป็นค าหรือล าดบัอ่ืนได ้อาจมีหลายวิธีในการบรรลุเป้าหมายน้ี 
ระยะทาง Levenshtein ถูกก าหนดเป็นจ านวนการด าเนินการขั้นต ่าท่ีจ  าเป็นเพื่อให้อินพุตทั้งสองมีค่าเท่ากนั ตวั
เลขท่ีลง อินพุตสองตวัท่ีก าลงัเปรียบเทียบยิ่งมีความคลา้ยคลึงกนัมากเท่านั้น มีอลักอริทึมสองสามขอ้ในการ
แก้ปัญหาระยะทางน้ี Levenshtein Distance มีประโยชน์ในโดเมนแอปพลิเคชันมากมาย รวมถึงการ
ประมวลผลสัญญาณ การประมวลผลภาษาธรรมชาติ และชีววิทยาการค านวณLevenshtein Distance เรียกอีก
อยา่งวา่ระยะแกไ้ข 
 

 
 
ภาพที ่2 Levenshtein Distance จ าลองการประมวลผล 
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Whitelisting and Blacklisting Characters with Tesseract and Python เป็นตวัเลขหรือตวัอกัษร

จากภาพน าเขา้ เป็นกระบวนควบคุมและกรองตวัอกัษรดงักล่าว  ตวัอยา่งเช่น เม่ือน าภาพน าเขา้ ตอ้งการแยกตวั

เลขและตวัอกัษรอ่ืน ๆ และตวัอกัษรพิเศษ เช่นเคร่ืองหมายดอลลาร์เคร่ืองหมายทศนิยม เช่น จุด และ

เคร่ืองหมายจุลภาค ในการควบคุมรายละเอียด ของขอ้มูลไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 

 
ภาพที ่3 ภาพ Code ของ Levenshtein Distance 

 

3. ระเบียบวธิีวจิัย 
 วธีิการด าเนินงานวิจยัระบบตรวจจบัป้ายทะเบียนรถยนตจ์ะแบ่งหวัขอ้วธีิการด าเนินงานวจิยั
ออกเป็น 5 กระบวนการดงัน้ี 
 1 การออกแบบระบบฮาร์ดแวร์ 
 2 การออกแบบระบบซอฟตแ์วร์ 
 3 การเก็บภาพขอ้มูลตวัอยา่ง 
 4 การสร้างชุดขอ้มูลเรียนรู้ 
 5 การตรวจจบัป้ายทะเบียนและเรียนรู้จากตวัอกัษร 
 
 ระบบตรวจจับตัวอกัษรป้ายทะเบียน เป็นระบบแอปพลิเคชนั (Pytesseract) ท่ีติดตั้ง บนเคร่ืองแม่
ข่าย โดยใช ้.NET Framework ในการพฒันา โดยระบบจะท าการโหลดขอ้มูลกลอ้ง จากฐานขอ้มูล ซ่ึงระบุถึง 
รหสั ช่ือสถานี ละติจูดลองจิจูด ของสถานีนั้นๆ เพื่อท าการเช่ือมต่อ ดว้ยโอเพนซีว ี(Pytesseract) และดึงภาพ
จากกลอ้งในแต่ละสถานีเพื่อน ามาประมวลผล ตวัอกัษรป้ายทะเบียนรถยนต์ 
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 การจัดเกบ็ฐานข้อมูล ระบบตรวจจบัป้ายทะเบียนท่ีติดตั้งบนเคร่ืองแม่ข่าย จะท าการประมวลผล
ภาพท่ีไดรั้บ จากกลอ้งท่ีติดตั้งในแต่ละสถานี แลว้จบัเก็บขอ้มูลลงสู่ระบบฐานขอ้มูลท่ีติดตั้งบนเคร่ืองแม่ข่าย 
ซ่ึงมีขอ้มูลเก่ียวกบั ภาพป้ายทะเบียน ขอ้มูลป้ายทะเบียน วนัท่ีและเวลาในการตรวจจบั ขอ้มูลละติจูดลองจิจูด
และรายละเอียดของกลอ้งท่ีติดตั้งในแต่ละสถานีข่ายท าการร้องขอ 
 

ระบบตรวจจับป้ายทะเบียน  
ระบบตรวจจบัป้ายทะเบียนเป็นระบบแอปพลิเคชัน (Pytesseract) ท่ีติดตั้ง บนเคร่ืองแม่ข่าย โดยใช้ .NET 
Framework ในการพฒันา โดยระบบจะท าการโหลดขอ้มูลกล้อง จากฐานขอ้มูล ซ่ึงระบุถึง รหัส ช่ือสถานี 
ละติจูดลองจิจูด ของสถานีนั้นๆ เพื่อท าการเช่ือมต่อ ดว้ยโอเพนซีวี (Pytesseract) และดึงภาพจากกลอ้งในแต่
ละสถานีเพื่อน ามาประมวลผล โดยตวัระบบสามารถเลือกเฉพาะกลอ้งท่ีสนใจ หรือกลอ้งทั้งหมดท่ีติดตั้งได ้
ในการเปิดใชง้าน 
 

การจ าแนกพืน้ทีบ่ริเวณสัญลักษณ์บนหน้ายา 

เป็นขั้นตอนหาต าแหน่งท่ีแทจ้ริงของสัญลกัษณ์บนหนา้ยาเพื่อใหไ้ดภ้าพเฉพาะส่วนท่ีเป็นพื้นท่ี

สัญลกัษณ์บนหนา้ยา เพื่อลดปัญหาท่ีเกิดจากอิทธิพลของค่าสีพิกเซลท่ีไม่เก่ียวขอ้งส าหรับขั้นตอนการสร้าง

ภาพขาวด าโดยเฉพาะ 

เร่ิมจากการหาขอบสัญลกัษณ์บนหนา้ยาโดยใชเ้ทคนิค Canny edge detection กบัภาพเมด็ยาทีละช่อง

สี RGB หลงัจากนั้นน าภาพผลลพัธ์การท า Edge detection ของแต่ละช่องสีมารวมกนัเป็นภาพผลลพัธ์ดงั

สมการ เน่ืองจากขอบตวัอกัษรท่ีไดเ้ป็นเส้น Morphology dilation เพื่อเพิ่มขนาดเส้นขอบตวัอกัษร หลงัจาก

เพิ่มขนาดขอบวตัถุพบวา่มีรูปภายในขอบวตัถุซ่ึง ก่อใหเ้กิดเส้นรอบวงของรูปท่ีไม่พึงประสงคส่์งผลให้

ผลลพัธ์การหา Character contour ในขั้นตอนต่อไปแม่นย  านอ้ยลง ดงันั้นเพื่อกลบรูปเหล่าน้ีเลือกใชเ้ทคนิค 

Morphology closing ท่ีมี Kernal ทรงส่ีเหล่ียมจตุัรัสขนาดเล็กท่ีสุดท่ีเป็นไปไดซ่ึ้งก็คือขนาด 3*3 พิกเซลเพื่อ

ก่อใหเ้กิดการประมวลผลนอ้ยท่ีสุด 
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ภาพที ่4 ผลลพัธ์ Canny edge detection ในการหาตวัอกัษรของยา 

การหารูปส่ีเหลีย่มผืนผ้า 

ล าดบัต่อมาผูว้ิจยัแปลงภาพโดยใชก้ารกระทาแบบขยาย (Dilation)แบ่งการขยายตามแนวแกน ขยาย

ใน ระนาบแกน X กระท า ขนาด 80 × 5 และขยายในระนาบแกน Y กระท า ดว้ย B ขนาด 5 × 80 จากนั้นท า 

การรวมแกน X, Y กระทาดว้ย B ขนาด 5 × 30 ขยายพิกเซลไบนาร่ีในลกัษณะของรูปส่ีเหล่ียมผนืผา้ 

(Rectangle) เพื่อความเหมาะสมกบัลกัษณะของแผน่ป้ายทะเบียนรถยนต ์

ขั้นตอนล าดบัต่อมาผูว้จิยัแปลงภาพดว้ยการกดักร่อน (Erosion) ขั้นตอนดงักล่าวเป็นการลดสัญญาณ

รบกวนไบนาร่ีวเิคราะห์ไบนาร่ีโดยใช ้Library ของโปรแกรม Matlab พื้นท่ีของภาพ (area) จุดกลางของวตัถุ 

(centroid) และต าแหน่งลอ้มรอบวตัถุหรือเส้นอา้งอิงขอบภาพ (Bounding Box 
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ภาพที ่5 ผลลพัธ์ ของการหาป้ายทะเบียน เป็นรูปส่ีเหล่ียม 

Geometric Transformations of Images 

การใชก้ารหาเรขาคณิตส่ีเหล่ียมในภาพ กบัรูปภาพ cv2.getPerspectiveTransform การเปล่ียนแปลง 

OpenCV มีฟังกช์นัการแปลงสองฟังกช์นั ไดแ้ก่ cv2.warpAffine และ cv2.warpPerspective ซ่ึงสามารถใชก้าร

แปลงไดทุ้กรูปแบบ cv2.warpAffine ใชเ้มทริกซ์การแปลง 2x3 ในขณะท่ี cv2.warpPerspective ใชเ้มทริกซ์

การแปลง 3x3 เป็นอินพุต Scaling เป็นเพียงการปรับขนาดภาพ OpenCV มาพร้อมกบัฟังกช์นั cv2.resize() เพื่อ

จุดประสงคน้ี์ ขนาดของภาพสามารถระบุได ้หรือสามารถระบุตวัคูณมาตราส่วนได ้ใชว้ธีิการแกไ้ขท่ีแตกต่าง

กนั วธีิการแกไ้ขท่ีแนะน าคือ cv2.INTER_AREA ส าหรับการยอ่และ cv2.INTER_CUBIC (ชา้) & 

cv2.INTER_LINEAR ส าหรับการซูม ตามค่าเร่ิมตน้ วธีิการแกไ้ขท่ีใชคื้อ cv2.INTER_LINEAR ส าหรับ

วตัถุประสงคใ์นการปรับขนาดทั้งหมด สามารถปรับขนาดภาพท่ีป้อนดว้ย 

Affine Transformation ในการแปลงเลียนแบบ เส้นคู่ขนานทั้งหมดในรูปภาพตน้ฉบบัจะยงัคงขนานกนัใน

รูปภาพท่ีเอาตพ์ุต ในการหาเมทริกซ์การแปลง ตอ้งการจุดสามจุดจากภาพอินพุตและต าแหน่งท่ีเก่ียวขอ้งใน

ภาพเอาตพ์ุต จากนั้น cv2.getAffineTransform จะสร้างเมทริกซ์ขนาด 2x3 ซ่ึงจะส่งผา่นไปยงั cv2.warpAffine 

ตรวจสอบตวัอยา่งดา้นล่าง และดูจุดท่ีฉนัเลือกดว้ย ซ่ึงมีเคร่ืองหมายเป็นสีเขียว 
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ภาพที ่6 ผลลพัธ์ ของการหาป้ายทะเบียน เป็นรูปส่ีเหล่ียม 
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เร่ิมตน้

(Picamera)
เปิดกลอ้งจับภาพ

(OpenCv)
ปรับสีภาพเป็นสีเทา

ลดการรบกวนของภาพ

ตดัภาพให้เหลือแต่รูปทรงป้าย
ทะเบียน

ปรับภาพแยกสีพื้นหลงัขาวตัวอกัษร
ด า

ให้ชนัเจน

(OCR)
อ่านภาพและแปลภาพเป็นอกัษร

จ  าแนกอักษร
เฉพาะ ภาษาไทย กับ ตวัเลข

เปรียบเทียบ
ฐานขอ้มูล
 ขอ้มูลท่ีได ้

NO

ขอ้มูล
ไม่ตรงกัน

YES

ขอ้มูล
ตรงกัน

พร้อมเปิดBarrier

จบ
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ภาพที ่7 Flow การท างานของระบบ 

4. ผลการวจิัย 
 น าตวัอกัษรและตวัเลขแต่ละตวัเปรียบเทียบกบัแม่แบบ (Template Matching) 
การน ารูปภาพท่ีตอ้งการหาค่าไปเปรียบเทียบกบัแม่แบบ (Template) ซ่ึงรูปแบบตวัอยา่งน้ี จะเก็บค่า และ
ก าหนดลกัษณะส าคญัต่างๆ ท่ีสามารถแยกความแตกต่างของตวัอกัษรต่างๆ ไดแ้ละเม่ือน าภาพตั้งตน้ท่ีมีมา
เปรียบเทียบกบัรูปแบบท่ีมี เพื่อตรวจสอบความคลา้ยคลึงกนัของภาพทั้งสองซ่ึงอาศยัค่าระดบัท่ีตั้งข้ึนมาเพื่อ
ตรวจสอบหรือตดัสินใจ นั้นจ าเป็นท่ีจะตอ้งมีภาพสองส่วนหลกัๆ คือ แม่แบบและภาพตน้ฉบบั โดยส่วนท่ี
เรียกวา่แม่แบบนั้นเป็นส่วนของรูปแบบของภาพ ซ่ึงจะเก็บรูปแบบภาพทั้ง 54 ตวั คือเลข 0 ถึง 9 และ ตวัอกัษร 
44 ตวั ซ่ึงอาจมีชุดของรูปแบบตวัเลขท่ีเพิ่มเขา้มาอีก ส่วนท่ีสองคือ ภาพตน้ฉบบัเป็นส่วนของชุดรูปภาพตวัเลข
ป้ายและตวัอกัษรป้ายท่ีน าเขา้โปรแกรมเพื่อวเิคราะห์ผล 
 
การน าเข้าภาพ (Input Image) 

การน าเขา้ภาพ จะแบ่งภาพออกเป็น 2 ประเภทคือ ภาพท่ีเป็นเป้าหมายในการตรวจจบั ซ่ึงหมายถึงภาพ

ป้ายทะเบียนรถยนต ์(Positive Image) และภาพท่ีไม่ใช่เป้าหมายในการตรวจจบั (Negative Image) ซ่ึงหมายถึง

ภาพอ่ืนๆท่ีไม่ใช่ป้ายทะเบียนรถยนต ์เช่นภาพ สภาพแวดลอ้ม อาคาร ถนน เป็นตน้ แปลงภาพสีใหเ้ป็นขาวด า 

เพื่อลดพื้นหลงัของภาพ  

 

 
 
ภาพที ่8 ภาพตวัอยา่งการท าภาพขาวด ากบัการท า Canny Edge Detection 
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ท าการหาขอบภาพด้วยวธีิแคนนี (Canny Edge Detection) 
 เป็นการหาเส้นรอบวตัถุท่ีอยูใ่นภาพ เม่ือ ทราบเส้นรอบวตัถุจะสามารถค านวณหาพื้นท่ีหรือรู้จ  า
ชนิดของวตัถุนั้นได ้การหาขอบภาพท่ีถูกตอ้งสมบูรณ์ไม่ใช่เป็นเร่ืองท่ีง่าย โดยเฉพาะอยา่งยิง่การหาขอบของ
ภาพท่ีมีภาพต ่ามีความแตกต่างระหวา่งพื้นหนา้กบัพื้นหลงันอ้ย หรือมีความสวา่งไม่สม ่าเสมอทัว่ภาพขอบภาพ
เกิดจากความแตกต่างของความเขม้แสงจากจุดหน่ึงไปยงัอีกจุดหน่ึง 
 

 
 

ภาพที ่9 ตวัอยา่ง การท า CannyEdge Detection 
 
ตัดภาพป้ายทะเบียน 

โดยใช ้Opencv การหาพื้นท่ีป้ายทะเบียน เป็นรูปส่ีเหลียม จะตอ้งหา มุม 4 มุมของป้ายทะเบียน โดย

ใช ้approxPolyDP และไดท้  าการCrop ภาพ 
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ภาพที ่10  ภาพตวัอยา่งการตดัภาพ โดยใช ้approxPolyDP 
 
ระบบตรวจจับป้ายทะเบียน (Pytesseract) 

ระบบตรวจจบัป้ายทะเบียนเป็นระบบแอปพลิเคชนั (Pytesseract) ท่ีติดตั้ง บนเคร่ืองแม่ข่าย โดยใช้ 
.NET Framework ในการพฒันา โดยระบบจะท าการโหลดขอ้มูลกล้อง จากฐานขอ้มูล ซ่ึงระบุถึง รหัส ช่ือ
สถานี ละติจูดลองจิจูด ของสถานีนั้นๆ เพื่อท าการเช่ือมต่อ ดว้ยโอเพนซีวี (Pytesseract) และดึงภาพจากกลอ้ง
ในแต่ละสถานีเพื่อน ามาประมวลผล โดยตวัระบบสามารถเลือกเฉพาะกลอ้งท่ีสนใจ หรือกลอ้งทั้งหมดท่ีติดตั้ง
ได้ ในการเปิดใช้งาน เป็นเคร่ืองมือใช้ในการรู้จ  าตวัอกัษรหรือท่ีรู้จกักัน คือ optical character recognition 
(OCR) Tesseract มีความสามารถในการเรียนรู้จดจ าไดม้ากกว่า 100 ภาษา และยงัเป็น Open Source ท่ีไดใ้ช้ 
Tesseract ในงาน Text Detection  ใช ้Code pytesseract.image_to_string  
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ภาพที ่11  ภาพระบบ ตรวจจบัป้ายทะเบียน Pytesseract ขอ้มูลท่ีได ้
 

 การคัดตัวอกัษรทีไ่ม่เกี่ยวกบัป้ายทะเบียนรถยนต์ 
เป็นตวัเลขหรือตวัอกัษรจากภาพน าเขา้ เป็นกระบวนควบคุมและกรองตวัอกัษรดงักล่าว  ตวัอยา่งเช่น เม่ือน า
ภาพน าเขา้ ตอ้งการแยกตวัเลขและตวัอกัษรอ่ืน ๆ และตวัอกัษรพิเศษ เช่นเคร่ืองหมายดอลลาร์เคร่ืองหมาย
ทศนิยม เช่น  ในการควบคุมรายละเอียด ของขอ้มูลไดอ้ยา่งถูกตอ้ง โดยใช ้code = 
tessedit_char_whitelist=123456789กขฃคฅฆงจฉชซฌญฎฏฐฑฒณดตถทธนบปผฝพฟภมยรลวศษสหฬอฮ 
ในการจ าแนกตวัอกัษรทะเบียนรถยนต์ 
 

 
 

ภาพที ่12 ตวัอยา่ง การท าจ าแนกตวัอกัษรทะเบียนรถยนต ์โดยตดัอกัษรพิเศษออก 
 

การออกแบบระบบซอฟต์แวร์ ในการเกบ็ข้อมูล 
การออกแบบของระบบ จะแบ่งออกเป็น 2 ส่วน คือ ระบบตรวจจบัป้ายทะเบียน ซ่ึงเป็นระบบในการเช่ือมโยง
ขอ้มูลระหวา่งกลอ้งในแต่ละสถานีกบัเคร่ืองแม่ข่ายแลว้ส่งขอ้มูลไปจดัเก็บ ท่ีฐานขอ้มูล ซ่ึงเป็นระบบในการ
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เช่ือมโยงระหวา่งเคร่ืองแม่ ข่ายและเคร่ืองลูกข่าย โดยดึงขอ้มูลจากฐานขอ้มูลแลว้น าไปแสดงผล ขอ้มูลท่ีไดจ้ะ
มีดงัน้ี 1.ทะเบียนรถยนต ์2.วนัท่ี 3.เวลา มีการใช ้Code เพื่อน าขอ้มูล ออกมาเป็นไฟล ์
 

 
 

ภาพที ่13 ภาพฐานขอ้มูล ป้ายทะเบียน 
 

5. สรุปผลการวจิัย 

  การวจิยัในคร้ังน้ี เป็นการวจิยัเพื่อการตรวจจบัป้ายทะเบียนรถยนต ์การเรียนรู้เชิงลึกเพื่อน าไปพฒันา
หรือส่ิงประดิษฐใ์หม่ๆ ในปัจจุบนัมีรถยนตเ์พิ่มมากข้ีนอยา่งรวดเร็ว โดยมีวตัถุประสงคเ์พื่อศึกษาการปรับเพิ่ม
กระบวนการตรวจจบัป้ายทะเบียนรถยนต ์การเรียนรู้เชิงลึกเพื่อการสร้างความสะดวกในการด าเนินชีวิต และ
ทดสอบประสิทธิภาพของกระบวนการตรวจจบัป้ายทะเบียนรถยนต ์เก็บขอ้มูลมาวเิคราะห์ และน าไปสร้าง
นวตักรรมใหม่ มีความปลอดภยัในการด าเนินชีวิต 

เป็นการน าวตัถุส่ีเหล่ียมของป้ายทะเบียนรถยนตท่ี์ได ้จากการตดัมาท าการหาตวัอกัษรและตวัเลขของ
ป้ายทะเบียนรถหรือวตัถุท่ีอยูใ่นป้ายทะเบียนวา่มีวตัถุหรือไม่มี โดยมีวธีิ การท าเทรชโฮลดภ์าพ (Threshold 
image) ไดมี้การก าหนดค่าเทรชโฮลดข้ึ์นมา 2 ค่า คือ ค่าเทรชโฮลดสู์ง และค่าเทรชโฮลดต์ ่า  โดยจุดสีท่ีมีค่า
มากกวา่ จะถูกปรับเป็น 1 แต่ถา้นอ้ยกวา่ จะถูกปรับเป็น 0 ส่วนค่าท่ีอยูร่ะหวา่งค่า Threshold ทั้งสอง การปรับ
เป็นค่า 0 หรือ 1 นั้นข้ึนอยูก่บัจุดสีท่ีอยูร่อบขา้ง หากพบวา่จุดสีท่ีอยูร่อบขา้งของจุดสีท่ีเป็นขอบ มีค่ามากกวา่ 
จะปรับค่าจุดสีดงักล่าวใหมี้ค่าเป็น 1 และถือเป็นสมาชิกหน่ึงในภาพ 

ตรวจสอบป้ายทะเบียนในพื้นท่ีกลางแจง้แบบอตัโนมติัดว้ยกระบวนการวิเคราะห์ภาพโดยระบบ

สามารถตรวจจบัป้ายทะเบียนไดแ้สดง ผลลพัธ์ในการทดลองโปรแกรม เป็นผลลพัธ์โดยรวมภาพท่ีใชท้ดสอบ
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ทั้งหมด ตวัอยา่งท่ีมีรถทั้งส้ินจ านวน 10 ป้ายทะเบียนรถยนต ์คน้พบวา่ระบบสามารถตรวจจบัป้ายทะเบียน

ทะเบียนไดถู้กตอ้งมากกวา่ 76.93% 

ตารางการทดลอง  

ในการโปรแกรมใชง้านจริงในส่ิงแวดลอ้ม เดียวกนั ไดท้  าการทดลองสแกนป้ายทะเบียนรถยนต ์ผา่น

โปรแกรมท่ีไดท้  าการจดัเตรียมไวเ้ป็นจ านวน 10 ป้ายทะเบียนรถต ์เป็นมุมเดียวกนั ห่างจากตวัรถยนต ์ระยะ 

1.5 เมตร มุมเฉียงออกมาจากขา้งรถ ประมาณ 50-60 องศา ความสุงจากพื้น 50 เซนติเมตร ในท่ีลานจอดรถท่ีมี

ส่ิงแวดลอ้มเดียวกนั จะมีการเก็บตวัอกัษรและตวัเลขของป้ายทะเบียนรถยนต ์เปอร์เซ็นความถูกตอ้งจะใช ้

ไลบรารี Levenshtein Distance ในการหาความถูกตอ้ง ของตวัอกัษรและตวัเลข  

 ผลท่ีได ้มาจากโปแกรมท่ีไดค้  านวนมา จะมีตวัอกัษรพิเศษหรือตวัอกัษรท่ีไม่จ  าเป็นของป้ายทะเบียน

รถต ์จะท าการตดัตวัอกัษร นั้นๆ ดว้ยการใช ้Code Whitelisting and Blacklisting Characters with Tesseract 

and Python ในการตวัอกัษรท่ีไม่จ  าเป็นออกไป เพื่อ ใหผ้ลท่ีออกมาสมบูรณ์มากข้ึน 

 

 

 

ภาพที ่14 การแสดงผลลพัธ์ในการทดลองโปรแกรม 
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6. อภิปรายผล 
 ผลการวจิยัเร่ือง ระบบการตรวจจบัป้ายทะเบียนรถยนตก์ารเรียนรู้เพื่อลดขั้นตอนและความ
สะดวกสบายในการใชชี้วติ มีความเป็นไปไดท่ี้จะท าให้โครงการน้ีเป็นจริงข้ึนมา เน่ืองจากไดมี้ 
การศึกษา โปรแกรม สามารถอ่านป้ายทะเบียนรถยนตอ์อกมาได ้แต่ยงัมีขอ้จ ากดัอยูคื่อ ไม่ 
สามารถอ่านค่าป้ายทะเบียนรถยนตไ์ดห้ากภาพท่ีไดจ้ากกลอ้งวดีิโอหรือภาพไม่ชดัเจนพอหรือมีแสงสวา่งไม่
มากพอ ซ่ึงเป็นส่วนท่ีควรน าไปปรับปรุงต่อไปโดยสรุปแลว้ขอ้ดีของโปรแกรมการอ่านป้ายทะเบียนรถยนต์
อตัโนมติั คือสามารถช่วยลดระยะเวลาในการใชชี้วติมากข้ึน ซ่ึงในอนาคตหากเทคโนโลยน้ีีไดรั้บการพฒันา
ใหมี้ประสิทธิภาพและน าไปใช ้
 

7. ข้อเสนอแนะ 
 1 สามารถแจง้เตือน ผา่นแอพพลิเคชัน่ได ้
 2 สามารถยนืยนัป้ายทะเบียนท่ีสามารถใชท้างพิเศษ (ทางด่วน) 
 3 สามารถใชร้ะบบตรวจป้ายทะเบียนในการเปิดประตูบา้นได้ 
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